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Dziekujemy za wybdr naszego produktu.
Niniejsza instrukcja utatwi Parnistwu prawidtowq obstuge, bezpieczne
uzytkowanie i petne wykorzystanie mozliwosci urzqdzenia.
Przed montazem i uruchomieniem prosimy o przeczytanie i zrozumienie instrukcji
obstugi czujnika oraz dla rejestratora AR406.
W przypadku pytan prosimy o kontakt z doradcg technicznym.
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A Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na teksty oznaczone tym znakiem

Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian w konstrukcji i oprogramowaniu urzadzenia bez pogorszenia parametrow technicznych.
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1. ZALECENIA MONTAZOWE AN

Przyrzad zostat zaprojektowany tak, aby zapewni¢ odpowiedni poziom odpornosci na wigkszos¢

zaburzen, ktore moga wystapi¢ w srodowiskach pracy. W srodowiskach o nieznanym poziomie zaktocen

zaleca sie stosowanie nastepujacych srodkow zapobiegajacych ewentualnemu zaktocaniu pracy przyrzadu:

B stosowac ekranowanie przewoddéw czujnikowych i sygnatowych, przy czym uziemienie ekranu powinno
by¢ jednopunktowe, wykonane jak najblizej przyrzadu

B unikac¢ prowadzenia przewodow pomiarowych (sygnatowych) w bezposrednim sasiedztwie i rownolegle
do przewodoéw energetycznych i zasilajacych

B wskazane jest skrecanie parami przewodow sygnatowych

dla czujnikéw oporowych w potaczeniu 3-przewodowym stosowac jednakowe przewody

W unikac bliskosci urzadzen zdalnie sterowanych, miernikow elektromagnetycznych, obciazen wysokiej
mocy, obciazen z fazowa lub grupowa regulacja mocy oraz innych urzadzen wytwarzajacych duze
zaktocenia impulsowe

B uziemiac lub zerowaé metalowe szyny, na ktérych montowane sa przyrzady listwowe

Przed rozpoczeciem pracy z urzadzeniem nalezy usuna¢ folie zabezpieczajaca okno wyswietlacza LCD.

2. OGOLNA CHARAKTERYSTYKA CZUJNIKOW

B seria bezprzewodowych czujnikéw przeznaczona do wspotpracy z rejestratorem AR406
B transmisja radiowa w pasmie ISM 868MHz, zasieg do 200 m (w przestrzeni otwartej) - zalezny od
lokalnych warunkéw propagacji fal radiowych: rodzaju i grubosci scian, stropow, itp.
B 7 kanatow radiowych umozliwiajacych niezalezna prace 7 sasiadujacych zestawow AR406 z czujnikami
B dostepne modele:
- AR431, AR432
- pomiar temperatury w zakresie -30+80 °C lub -20+70 °C, czujnik 1-kanatowy
- AR433, AR434
- uniwersalne wejscie pomiarowe termometryczne i analogowe (Pt100/Ni100/J/K/S/B/R/T/E/N/
0+20mA/4+:20mA/0+10V/0+60mV/0+700Q) oraz wbudowany pomiar temperatury otoczenia
(-20+70 °C), czujnik 2-kanatowy
- kompensacja rezystancji linii dla czujnikdw rezystancyjnych oraz temperatury zimnych
koncow termopar (automatyczna lub stata)
- AR435, AR436
- pomiar wilgotnosci wzglednej i temperatury (-30+80 °C lub -20+70 °C), 2-kanatowy
B czujniki temperatury oraz wilgotnosci zintegrowane w obudowie lub w zewnetrznej sondzie
B AR432, AR434, AR436:
- wyswietlacz LCD pokazujacy wartosci mierzone oraz komunikaty i btedy
- alarmy dolne, gérne, w pasmie i poza pasmem, sygnalizacja diodami LED
B mozliwos¢ prezentacji i rejestracji danych z maksymalnie 16-tu kanatow pomiarowych w
pojedynczym rejestratorze AR406 (z dowolnych czujnikow 1- lub 2-kanatowych)
B obudowa przenosna dostosowana do montazu nasciennego
B zasilanie bateryjne z mozliwoscia wymiany baterii we wtasnym zakresie
B dtugi czas pracy na nowej baterii (do 5 lat bez wyswietlacza LCD, w temperaturze pokojowej,
okresie pomiarowym > 30 min i niezaktdconej transmisji radiowej)
B dotaczone bezptatne oprogramowanie umozliwiajace konfiguracje parametrow urzadzenia oraz
prezentacje graficzna lub tekstowa zarejestrowanych (w AR406) wynikow
B programowalna rozdzielczo$¢ wskazan, parametry kalibracyjne, alarmowe, numer identyfikacyjny
(ID), rodzaj wejscia i zakres pomiarowy dla sygnatow analogowych (AR433/434) oraz inne parametry
konfiguracyjne
B Kkonfiguracja parametrow poprzez interfejs szeregowy USB
B mozliwos¢ samodzielnej aktualizacji firmware czujnika
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wysoka dtugoterminowa stabilnos¢ pomiaréw, doktadnosc i odpornosé na zaktocenia
zabezpieczenie przed odwrotnym wtozeniem baterii

zgodnos¢ z dyrektywa RTTE (1999/5/WE)

dostepne akcesoria:

- kabel antenowy SMA gniazdo i wtyk, impedancja 50 Q, dtugos¢ 2 m

- bateria litowa 3,6V typ AA (R6), 2450mAh

- zasilacz stabilizowany 5V/150mA

UWAGA: A

Przed rozpoczeciem pracy z urzadzeniem nalezy zapozna¢ sie z niniejsza instrukcja obstugi oraz
instrukcja dotyczaca rejestratora bazowego AR06. Nastepnie nalezy wykona¢ poprawnie
konfiguracje parametrow, podtaczenie sygnatu pomiarowego (dla AR433/434) oraz dodac¢ czujnik do
wyswietlanej listy pomiarowej rejestratora AR406.

3. ZAWARTOSC ZESTAWU

czujnik z anteng na pasmo 868MHz i baterig litowa 3,6V typu AA (SAFT LS14500)
kabel USB (A4 - miniA4) do potaczenia z komputerem, dtugos¢ 2m

ptyta CD ze sterownikami i oprogramowaniem (Windows 2000/XP/Vista/7)
instrukcja obstugi

karta gwarancyjna

UWAGA: &

Antene lub kabel antenowy przykrecac recznie bez uzycia narzedzi w taki sposob aby nie uszkodzi¢
gniazda.



4. DANE TECHNICZNE

temperaturze 25°C)

Zakres pomiarowy sond temperatura -30+80°C (-20+70°C dla sond wewnetrznych w wersji z LCD )
(zewnetrznych i wilgotnoéc 0100 %RH,
wbudowanych) histereza +1% RH, stabilno$¢ dtugoterminowa <0,5% RH/rok
Doktadnos¢ pomiaru sond temperatura +0,5°C w zakresie -10+80°C oraz +0,5+1,5°C w pozostatym
zakresie, dla AR435/436: +0,5°C w zakresie 20+30°C oraz
+0,5+1,8°C w pozostatym zakresie
wilgotnos¢ +3 %RH dla 20+80 %RH oraz +3+5 %RH w pozostatym zakresie
Wejscie pomiarowe w termorezystan- | Pt100 (zakres pomiarowy -200+850°C), Ni100 (-50+170°C),
AR433 i AR434 cyjne (RTD) i 0+700 Q, potaczenie 3- lub 2-przewodowe, rezystancja
(1 uniwersalne, rezystancyjne | doprowadzen Rd < 25 Q (dla kazdej linii), prad polaryzujacy
programowalne przez ~480 pA (impulsowy)
interfejs USB) termoparowe | J (-40:800°C), K (-40:1200°C), S (-40+1600°C), B (300:1800°C),
(TC) R (-40+1600°C), T (-25+350°C), E (-25:680°C), N (-35+1300°C)
pradowe 0/4+20 mA (Rwe =110Q)
napieciowe 0+10 V (Rwe = 110 kQ ), 0:60 mV (Rwe > 2 MQ )
- btedy przetwarzania podstawowy 0,1 % (0,2 % dla TC) zakresu pomiarowego +1 cyfra
(AR433/434 w dodatkowy dla termopar: <2 °C (temperatura zimnych koncow)

od zmian temp. otoczenia: < 0,005 % zakresu wejscia /°C

Rozdzielczo$¢ pomiarowa

temperatura 0,1°C, wilgotnos¢ 0,1 %RH, wejscie analogowe 16 bit

Okres pomiaru i aktualizacji

programowalny z poziomu rejestratora AR406: 1 min + 8 godz.

Tor radiowy | pasmo ISM

868 MHz, modulacja FSK, pasmo modulacji +45kHz

ilos¢ kanatow

7 (programowalne z zakresu 868,0 + 870,0 MHz)

czestotliwosci pracy | kanat 0 1 2 3 4 5 6
kanatow MHz 869,955 | 869,77 | 869,445 | 869,605 | 868,05 | 868,3 | 868,55
szybkos¢ transmisji 4,8 kbit/s

moc wyjsciowa <5 dBm

czutos¢ odbiornika -106 dBm

zasigg (W przestrzeni otwartej)

<200m (w budynkach zalezny od lokalnych warunkow)

850 + 880 MHz)

antena (ztacze SMA-JW, pasmo

wysokos¢ 97mm, polaryzacja pionowa, impedancja 50 Q, zysk
2,15 dBi, VSWR < 1,5

Interfejs do komunikacji z komputerem

USB, sterowniki dla systemu Windows 2000/XP/Vista/7

Sygnalizacja optyczna (diody LED)

“Status”, “RX/TX”, dodatkowo dla AR432/434/436: 1 lub 2 alarmy

Wyswietlacz LCD (7-segmentowy)

dotyczy AR432/434/436, ilos¢ cyfr 4, wysokos¢ cyfr 10mm

Zasilanie (bateria litowa)

3,6V typ AA (R6), 2450mAh (SAFT LS14500)

Czas pracy nowej baterii

do 6 lat (uwaga 1)

Znamionowe warunki uzytkowania

-20 + 70°C, <100 %RH (bez kondensacji), pozycja pracy dowolna

Srodowisko pracy

powietrze i gazy neutralne, bezpytowe

Obudowa (nascienna, stopien ochrony IP20)

materiat ABS UL94-VO, kolor biaty

Wymiary obudowy

80 x 80 x 25 mm

Masa (z baterig i antena)

~110g (z LCD: AR432/434/436), ~90g (bez LCD: AR431/433/435)

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

odpornosé: wg normy PN-EN 61000-6-2:2002(U)

emisyjnos¢: wg normy PN-EN 61000-6-3:2002(U)

(1) czas pracy zalezy od okresu pomiarowego, obecnosci wyswietlacza LCD oraz temperatury otoczenia.
Przyktadowe, orientacyjne czasy pracy w temperaturze 20:30°C, przy niezaktoconej transmisji radiowej:

okres pomiarowy 1 min

5 min

10 min 20 min 40 min 60 min

czas pracy bez/z LCD 8/6 miesiecy

16/11 miesiecy

28/15 miesiecy 46/18 miesiecy 64/20 miesiecy 72/22 miesiecy

- uzycie akcesoryjnego zasilacza moze wydtuzy¢ czas pracy nowej baterii nawet do 8 lat




5. WYMIARY OBUDOWY ORAZ OPIS ELEMENTOW ZEWNETRZNYCH

a) widok z przodu AR432/436 oraz b) widok z przodu AR434 oraz c) widok z boku
AR431/435 (bez LCD i LED-alarm) AR433 (bez LCD i LED-alarm )

| |

80
[ ztacze USB do komunikacji
wyswietlacz LCD (ErietiacZLeD 5 [z | zkomputerem oraz do zasilacza
Znacznii s
temperatury « | dioda I.'ED - RX/TX o
PR wewnetrznej [ ] 2 sygnahzaqa transmisji

100

OEE przycisk ADD/REF/OFF

2 | dododaj/odswiez/wytacz
dioda LED - STATUS
status pracy (komunikaty i btedy)

80

| | LED alarm
LED alarm [°C] ljj
LED - alarm [%RH] kzlacze pomiarowe

b
A :
12] « 25, Wymiary w mm

W przypadku montazu nasciennego w celu wykonania otworéw mocujacych mozna zdemontowac
Scianke tylng obudowy (rozdziat 13) i uzy¢ jej jako szablonu.

5.1. FUNKCJA PRZYCISKU ADD/REF/OFF. TESTOWANIE ZASIEGU.

Funkcja przycisku ADD/REF/OFF (dodaj/odswiez/wytacz) zalezy od stanu pracy rejestratora bazowego AR406:
a) AR406 wtaczony do zasilania, czujnik nie zostat jeszcze dodany do listy pomiarowej: wcisniecie
przycisku powoduje rozpoczecie procedury pozyskiwania indeksu dla czujnika (rozdziat 9)
b) AR406 wtaczony do zasilania, czujnik wystepuje juz na liscie pomiarowej: wcisniecie
przycisku powoduje od$wiezenie (aktualizacje) danych pomiarowych z czujnika
c) AR406 nie wtaczony do zasilania lub brak zasiegu: wcisniecie przycisku powoduje wytaczenie czujnika
(po okoto 35 sekundach, nieuzywane czujniki nalezy wytaczy¢ dla oszczednosci baterii oraz
wyeliminowania ich wptywu na dziatajacy system, rozdziat 9).
Przycisk ten mozna wykorzystac do testowania zasiegu w docelowym miejscu montazu, przy czym jesli
czujnik byt w stanie wytaczenia to zawsze zostanie dodany do listy AR406 jako nowe urzadzenie, nawet
jesli wezesniej byt na niej obecny. W zwiazku z czym po zakonczeniu testowania nalezy uporzadkowac ta
liste lub stworzy¢ nowa (metodami opisanymi w instrukcji obstugi rejestratora AR406, rozdziat 11).

6. OPIS ZtACZA POMIAROWEGO | POLACZEN ELEKTRYCZNYCH W AR433/434

a) numeracja ztacza oraz sposob podtaczenia czujnikow i sygnatow pomiarowych

1]2[3]4]ru00 | Zaciski | Opis
% L (313) 2-3-4 wejscie Pt100, Ni100, rezystancyjne, (2- i 3-przewodowe)
7zwora 57133 2-3 wejscie termoparowe TC (J, K, S, B, R, T, E, N) oraz napieciowe 0:60mV
&) 1-2 wejscie pradowe 0/4:20mA
f\_lv 1-3 wejscie napieciowe 0+10V

b) przytaczenie przetwornika 2- i 3-przewodowego (Iwy - prad, Uwy - napiecie wyjsciowe)

o g

GND  +24V|— +24V Twy GND +24V—+24V GND Iwy GND +24V— +24V GND Uwy
. Przetwornik . Przetwornik q Przetwornik
Zasilacz Zasilacz

2-przewodowy 3-przewodowy Zasilacz 3-przewodowy




7. PODLACZANIE DO KOMPUTERA | INSTALACJA STEROWNIKOW

Po pierwszym podtaczeniu do portu USB komputera system Windows (2000/XP/Vista/7) wykryje czujnik

pod nazwa “APAR USB DEVICE” i zazada instalacji sterownikow. W kreatorze znajdowania nowego

sprzetu nalezy recznie wskaza¢ lokalizacje zawierajaca dostarczone na ptycie CD-ROM sterowniki

(katalog DRIVERS). W systemie Windows XP instalacja wyglada nastepujaco:

1. zaznaczy¢ opcje “Nie, nie tym razem”, przycisk “Dalej”

2. wybra¢ “Zainstaluj z listy lub okreslonej lokalizacji (zaawansowane)”, przycisk “Dalej”

3. zaznaczy¢ “Wyszukaj najlepszy sterownik w tych lokalizacjach” oraz pole wyboru “Uwzglednij te
lokalizacje w wyszukiwaniu:”, przycisk “Przeglgdaj”, w oknie dialogowym wybrac folder DRIVERS,
przycisk “Dalej”, gdy pojawi sie okno ostrzegawcze “Instalacja sprzetu” wciskamy “Mimo to
kontynuuj”

4, instaluje sie wirtualny port COM ”CDC USB to UART”, przycisk “Zakoncz”

Po zakonczeniu instalacji czujnik figuruje w systemie jako wirtualny port COMx (x-numer portu:1,2..).

UWAGA: A

Nie odtaczac urzadzenia od komputera przed zakonczeniem instalacji sterownikow.

8. INSTALACJA OPROGRAMOWANIA

Dostarczona ptyta CD-ROM zawiera w folderze ,,SOFTWARE” zestaw instalacyjny bezptatnego

oprogramowania do obstugi czujnika, identyczny jak dla rejestratora bazowego AR406. W sktad tego

zestawu wchodza nastepujace aplikacje:

- ARSOFT-WZ1 - wyswietlanie aktualnych danych pomiarowych oraz napiecia baterii

- konfiguracja parametrow takich jak rozdzielczos¢, kalibracja pomiarow, numer

identyfikacyjny ID, rodzaj wejscia i zakres wskazan dla sygnatéw analogowych
(AR433/434), opcje alarmoéw, wyswietlania, dostepu, itp. (rozdziat 10), program
wymaga komunikacji z czujnikiem poprzez port USB

- ARSOFT-WZ3 - prezentacja graficzna lub tekstowa zarejestrowanych w AR406 wynikow z
mozliwoscia wydruku, dane wejsciowe pobierane sa jednorazowo z pliku
tekstowego z rozszerzeniem ,,csv” utworzonego w rejestratorze w pamieci
wewnetrznej, USB lub na karcie SD/MMC

Najnowsze wersje powyzszych programoéw dostepne sa rowniez na stronie internetowej (www.apar.pl w

dziale Download). Szczego6towe opisy w/w aplikacji znajduja sie w folderach instalacyjnych.

9. DODAWANIE | USUWANIE CZUJNIKOW POMIAROWYCH Z LISTY AR406

Fabrycznie czujnik dostarczany jest w stanie wytaczenia (parametr ID=16, rozdziaty 10 i 10.1). W celu
prezentacji danych pomiarowych w rejestratorze bazowym AR406 nalezy dodac czujnik do listy
pomiarowej. W poprawnie skonfigurowanym systemie kazdy czujnik posiada swoj wtasny, niepowtarzalny
numer identyfikacyjny (parametr ID). Przed rozpoczeciem procedury dodawania czujnikow nalezy
upewnic sie, ze wszystkie urzadzenia konfigurowanego systemu pracuja na tym samym numerze kanatu
radiowego i innym niz w znajdujacym sie w zasiegu radiowym sasiednim systemie tego samego typu
(domyslnie kanat 6, im wyzszy numer tym bardziej preferowany). Procedura dodawania/usuwania
czujnikow do/z listy pomiarowej opisana jest w instrukcji obstugi rejestratora AR406.

UWAGA:
- czujniki musza by¢ indeksowane pojedynczo!
- kazdy czujnik pracujacy w systemie musi posiadac inny numer identyfikacyjny (parametr ID)!

Dla optymalnej pracy systemu nalezy zapoznac sie z uwagami eksploatacyjnymi w rozdziale 12.



10. USTAWIANIE PARAMETROW KONFIGURACYJNYCH

Wszystkie parametry konfiguracyjne czujnika zawarte sa w nieulotnej (trwatej) pamieci wewnetrznej.
W czujniku AR434 moze pojawic sie na wyswietlaczu sygnat btedu zwigzany z brakiem
czujnika lub dotaczonym innym niz zaprogramowany fabrycznie. W takiej sytuacji nalezy dotaczyc
wtasciwy czujnik lub sygnat analogowy lub wykonac programowanie konfiguracji.
Konfiguracja parametrow odbywa sie poprzez port USB i program komputerowy ARSOFT-WZ1:
- podtaczyc¢ urzadzenie do portu komputera i uruchomic aplikacje ARSOFT-WZ1
- po nawiazaniu potaczenia w oknie programu wyswietlane sg biezace wartosci mierzone, napiecie
baterii oraz numer identyfikacyjny ID czujnika, dioda RX/TX sygnalizuje obecnosc transmisji
- ustawianie i podglad parametrow urzadzenia dostepne jest w oknie konfiguracji parametrow
- nowe wartosci parametrow musza by¢ zatwierdzone przyciskiem Zatwierdz zmiany
- biezaca konfiguracje mozna zapisa¢ do pliku lub ustawi¢ wartosciami odczytanymi z pliku
- czujnik zapisuje w pamieci konfiguracje po odtaczeniu od portu USB komputera (pod warunkiem,
ze napigcie baterii > 2,7V)

UWAGA: A

- przed odtaczeniem urzadzenia od komputera nalezy uzyc¢ przycisku Odtqcz urzqdzenie
- w przypadku braku odpowiedzi:
- sprawdzi¢ w Opcjach programu numer portu COM
- upewnic sie czy sterowniki portu szeregowego zostaty poprawnie zainstalowane (rozdziat 7)
- odtaczy¢ na kilka sekund i ponownie podtaczy¢ czujnik do portu USB
- wykonac restart komputera
- wyjac na kilka sekund baterie z czujnika (zgodnie z opisem w rozdziale 13)

W przypadku stwierdzenia rozbieznosci wskazan z rzeczywista wartoscia sygnatu mierzonego mozliwe
jest dostrojenie zera i czutosci do danego czujnika za pomoca parametrow kalibracyjnych.

10.1. PARAMETRY WSPOLNE DLA WSZYSTKICH CZUJNIKOW

Tabela 10.1.Wspolne parametry konfiguracyjne dotyczace opcji dostepu, identyfikacji i kanatu radiowego

Parametr Zakres zmiennosci parametru i opis U;tawienia
irmowe
1. bloc (1) | blokada przycisku ADD/REF/OFF: wytqczona lub wtqczona wytqgczona
2 RFChan | 0:6 kanat .radlowy - musi l?yc ust.avjnany gdd.ZIelme w kazdym urzadzeniu 6
pracujacym w systemie (czujnikach i rejestratorze AR406)
3.ID 0+16 numer identyfikacyjny (indeks), 16 = czujnik wytaczony 16

Uwagi: (1) - funkcja pozwala zapobiec niezamierzonemu lub nieautoryzowanemu uzyciu przycisku

10.2.PARAMETRY SPECYFICZNE DLA AR431/432/435/436

Tabela 10.2.Parametry kalibracyjne oraz alarmowe

Parametr Zakres zmiennosci parametru i opis U:itre:m;r:a
1. dot (1) 0+:1 rozdzielczo$¢ wskazan: 0=1°C i1 %RH, 1=0,1°C i 0,1 %RH 1

2. coHum 5.0+ 5.0 %RH i;zg;ﬂggi)e (kalibracja) zera dla wilgotnosci (dotyczy jedynie 0.0 %RH
3. coTem -2.0+2.0°C przesunigcie (kalibracja) zera dla temperatury 0.0 °C
KONFIGURACJA ALARMOW (rozdziat 10.4) - dotyczy jedynie AR432/436

4. AHiHum | 0+100.0 %RH alarm gorny dla wilgotnosci 100.0 %RH
5. ALoHum | 0+100.0 %RH alarm dolny dla wilgotnosci 0.0 %RH
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6. AHiTem

-40.0+100.0 °C

alarm gorny dla temperatury

100.0 °C

7. ALoTem

-40.0+100.0 °C

alarm dolny dla temperatury

-40.0 °C

Uwagi: (1) - dotyczy sposobu wyswietlania danych w AR406, ARSOFT-WZ1 i na wyswietlaczu LCD czujnika
10.3.PARAMETRY SPECYFICZNE DLA AR433/434

Tabela 10.3. Parametry konfiguracyjne wejscia pomiarowego oraz inne

dla wartosci mierzonej

Parametr Zakres zmiennosci parametru i opis U:itran\;ﬁsvr:a

Pt100 czujnik termorezystancyjny (RTD) Pt100 (-200 + 850°C)

Ni100 czujnik termorezystancyjny (RTD) Ni100 (-50 + 170°C)

J (Fe-CuNi) | czujnik termoelektryczny (termopara) typu J (-40 + 800°C)

K (NiCr-NiAl) | czujnik termoelektryczny (termopara) typu K (-40 + 1200°C)

S (PtRh 10-Pt) | czujnik termoelektryczny (termopara) typu S (-40 + 1600°C)

B (ptrh30PtRh6) | czujnik termoelektryczny (termopara) typu B (300+ 1800°C)
1. inp R (PtRh13-Pt) | czujnik termoelektryczny (termopara) typu R (-40 + 1600°C)
rodzaj wejscia T (Cu-CuNi) | czujnik termoelektryczny (termopara) typu T (-25 + 350°C) Pt100
pomiarowego E (NiCr-CuNi) | czujnik termoelektryczny (termopara) typu E (-25 + 850°C)

N (NiCrsi-NiSi) | czujnik termoelektryczny (termopara) typu N (-35: 1300°C)

4-20 mA sygnat pradowy 4..20 mA

0-20 mA sygnat pradowy 0..20 mA

0-10Vv sygnat napieciowy 0..10 V

0-60 mV sygnat napieciowy 0..60 mV

0-700 Om sygnat rezystancyjny 0..700 Q
e ot () | 0% 50000 | 5 temmane dopronadaed i Lprzevodonsch g0
2. cjte temp. zimnych |-20 : 70,0°C | automatyczna (0°C ) lub stata kompensacja temperatury 0°C
koncow termopar 0 = automat. |spoiny odniesienia termopar automat.
3. dot pozycja 0 brak kropki (2) lub rozdzielczo$¢ 1°C dla temperatury
kropki/rozdzielczo$¢ | 1 0.0 (2) lub rozdzielczo$¢ 0.1°C dla temperatury 1
AP 000 @ 00/0.1°C
wyswietlaczu LCD) 3 0.000 (2)
4. rbot -1999 + 9999 jednostek (2) - wskazanie dla OmA, 4mA, 0V, OmV, 0Q - .
dot zakresu wskazan poczatek skali wejsciowej 0.0 °C
5,’ rtop ] -19?9 + 99?9 j.e’dr.loste.k (2) - wskazanie dla 20mA, 10V, 60mV, 700Q) - 100.0 °C
gora zakresu wskazan | koniec skali wejsciowej
6. calO kalibracja zera | przesuniecie zera: -50.0+50.0 °C lub -500+500 jednostek (2) 0.0 °C
z;ccr‘]’;gr'\‘f;‘braqa czutoé¢ (wzmocnienie): 85.0 + 115.0 % 100.0 %
KONFIGURACJA WYSWIETLACZA | ALARMOW (rozdziat 10.4) - dotyczy jedynie AR434
8. LCDch wartoéci do | pomiar i temperatura wewnetrzna pomiar i
wyswietlania tylko pomiar temp. wewn.
ZiaA:/’;gr?oéiliar;Tegg;?éj -199.9 = 1800 °C lub -1999 + 18000 jednostek (2) 1800.0°C
10. Alow alarm dolny | 499 9 . 1800 *C lub -1999 + 18000 jednostek (2) -199.9 °C

Uwagi: (1) - dla czujnikéw 3-przewodowych jest automatyczna kompensacja rezystancji linii i parametr
2.rrtd musi by¢ rowny 0.00 Q
(2) - dotyczy wejsc¢ analogowych ( mA, V, mV, Q)
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10.4.KONFIGURACJA ALARMOW (DOTYCZY AR432/434/436)

W trakcie wyswietlania wartosci mierzonych czujnik pozwala rowniez na sygnalizacje stanow alarmowych
krotkimi btyskami diod ,,LED - alarm” powtarzanymi co 1 sekunde. Charakterystyki oraz wartosci progow
alarmowych dla wartosci mierzonej definiujg alarm dolny oraz alarm gorny (rozdziaty 10.2 oraz 10.3). W
celu uzyskania alarmu dolnego, gornego lub poza pasmem nalezy ustawi¢ alarm dolny na wartos¢
mniejsza od alarmu gornego - Rys.10.4.1. Alarm w zadanym pasmie wystepuje gdy wartos¢ alarmu
dolnego jest wieksza od alarmu gornego - Rys.10.4.2.

wartos¢ mierzona wartos¢ mierzona .

, , pomiar

gorny zakres J
alarmowy

alarm gorny : alarm dolny :
£ pomiar | zakres
| i | alarmowy
alarm dolny ; alarm gorny ;

l dolny zakres

i ! alarmowy | i
i | czas i i czas
stan alarmu % i stan alarmu i %
zataczony ‘ | zataczony | ;
wytaczony wytaczony
' czas ' ' czas
Rys.10.4.1. Alarm gorny, dolny lub poza pasmem Rys.10.4.2. Alarm w pasmie

11. SYGNALIZACJA KOMUNIKATOW | BLEDOW

a) btedy pomiarowe sygnalizowane na wyswietlaczu LCD:

Kod Mozliwe przyczyny btedu

=) - przekroczenie zakresu pomiarowego czujnika od gory
- uszkodzenie czujnika
- dotaczony inny czujnik niz ustawiony w konfiguracji (rozdziat 10.3, parametr 1.inp)

. - przekroczenie zakresu pomiarowego czujnika od dotu
- uszkodzenie czujnika
- dotaczony inny czujnik niz ustawiony w konfiguracji (rozdziat 10.3, parametr 1.inp)

b) zdarzenia sygnalizowane diodami LED z boku obudowy oraz na wyswietlaczu LCD
LED Opis komunikatu
RX/TX |sygnalizacja transmisji radiowej lub poprzez port USB i ARSOFT-WZ1 (rozdziat 10)

brak komunikacji z rejestratorem bazowym AR406 - btysk o czasie trwania 5s co 1min oraz

STATUS naprzemiennie z wartoscia mierzong komunikat na LCD, mozliwe przyczyny -> rozdziat 12

zbyt niski poziom napiecia baterii (ponizej 3.15V) - krotki btysk w trakcie pomiaru oraz naprze-
miennie z wartoscig mierzong komunikat na wyswietlaczu (wymiana baterii -> rozdziat 13)

12. WAZNE UWAGI EKSPLOATACYJNE A

Dla zapewnienia bezproblemowej i optymalnej eksploatacji zestawu pomiarowego sktadajacego sie z
czujnikow bezprzewodowych i rejestratora bazowego AR406 nalezy uwaznie przeczytac instrukcje
obstugi tych urzadzen.

W przypadku normalnej niezaktoconej transmisji czujniki aktywuja sie cyklicznie w celu wystania
biezacych danych pomiarowych na zadanie AR406. Okres aktywacji ustawiany jest w rejestratorze AR406
w parametrze Okres zapisu/skanowania (Menu Gtowne->0Opcje rejestracji). Po wtaczeniu zasilania
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rejestrator AR406 oczekuje na dane pomiarowe sygnalizujac to komunikatem “------ ” w polu wartosci

mierzonych przez czas rowny maksymalnie temu okresowi.

W przypadku probleméw z komunikacja pomiedzy czujnikiem, a rejestratorem AR406 (sygnalizowane w

czujniku w sposob opisany w rozdziale 11 pkt.b) nalezy:

- sprawdzic czy rejestrator bazowy AR406 jest wtaczony i pracuje na odpowiednim kanale radiowym

- zmniejszy¢ odlegtos¢ lub zmieni¢ usytuowanie urzadzen lub anten wzgledem siebie (uzywajac
akcesoryjnego kabla antenowego) w celu ominiecia przeszkdd takich jak sciany, stropy, meble, itp.

- zmieni¢ kanat radiowy we wszystkich urzadzeniach systemu (w kazdym oddzielnie)

W celu osiagniecia jak najdtuzszego czasu pracy bez wymiany baterii trzeba pamietac o:

- ustawieniu mozliwie duzej wartosci okresu skanowania w rejestratorze AR406 (zalecane >10min)

- wytaczaniu alarméw gdy nie sg potrzebne (alarm dolny i gorny ustawic¢ na krancach zakresu
pomiarowego, rozdziat 10.4)

W sytuacji gdy przewidywany czas pracy baterii (zgodnie z uwaga 1, rozdziat 4) jest niezadawalajacy

nalezy rozwazyc¢ uzycie (akcesoryjnego) zasilacza USB, ktory moze wydtuzy¢ ten czas do okoto 8 lat.

Ponadto wskazane jest nie odtaczanie urzadzenia od komputera w trakcie trwania komunikacji przez

interfejs USB co jest sygnalizowane dioda ,,RX/TX” oraz w programie ARSOFT-WZ1.

W przypadku braku odpowiedzi czujnika wyjac¢ na chwile baterie i sprawdzi¢ jej poziom napiecia

(jesli jest mniejsze niz 3,3V baterie nalezy wymieni¢ na nowa).

13. WYMIANA BATERII

W celu wymiany baterii nalezy przygotowac 2 ptaskie srubokrety i wykonac nastepujace czynnosci:

- zdemontowac scianke tylng obudowy (zgodnie z rysunkiem 12.1)

- ostroznie wyjac ptytke sterujaca czujnika z obudowy (rysunek 12.2)

- wymienic baterie na nowa odpowiedniego typu (rozdziat 4) z zachowaniem biegunowosci w uchwycie
- ztozy¢ catos¢ poprzez umieszczenie ptytki i scianki tylnej na swoim miejscu

UWAGA: A

W trakcie wymiany baterii parametry konfiguracyjne urzadzenia nie ulegaja zmianie.

zatrzaski

Rys.12.1. Demontaz $cianki tylnej Rys.12.2. Demontaz ptytki sterujacej
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14. NOTATKI WLASNE
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